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Esimerkkisuunnitelmassa A on
6 ajosuuntaa, joilla kaikilla
etuustoimintoina aiennus,
pidennys ja ylimaarainen
vihrea.
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Optimaalisesti lopettava suoja-aika
Heti lopettava suoja-aika
Virtuaalinen suoja-aika - ei todellista konfliktia

() Estava aloitusviive
4 N . . ..
Q Salliva aloitusviive

SYVARI suunnitteluohje
Sunnnnitelmaesimerkki A

LOMAKE 1
Ohjaussuuntien kaikille ohjelmille
yhteiset ohjelmoinnit
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1) Jos suunnalla 5 on pyyntd
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Ohjaussuuntien ohjelmakohtaiset ohjelmoinnit

Ohjelma 1
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Yliméaar. vihrea
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1 Itaan
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e
4 Lanteen vas.~§

2 Lanteen

3 Itdan vas.

5 Pohjoiseen T

+

6 Etelaan

11 Lansi saap.

12 Lansi poist.

13 1t& saap.

14 Ita poist.

15 Eteld saap.

16 Eteld poist.
17 Poh;.
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100 1(Ts] - Uf 2/1/10 10{16] 3
108 1[Ts| - Ul 7/6/10 10{16] 3
108L - bussit 1[E M Uf8/7/10* 8 1(16] 2
Valopilkku 1 1[E M U | 0,1/0,1/ - 15 2116 2
200 2|Ts| - Uf 2/1/10 10{16] 3
208 2|Ts| - Ul 7/6/10 10{16] 3
208L - bussit 2| E M Uf8/7/10* 8 1(16] 2
Valopilkku 2 2| E M U | 0,1/0,1/ - 15 216 2
300 3|TS| M/5 K| 2/2]/- 10{16] 3
305 3|TS| M Ul 5/4/10 10{16] 3
305L - bussit 3| E M Uf6/5/10* 6 1(16] 2
Valopilkku 3 3| E M U | 0,1/0,1/ - 10 216 2
400 4 |TS| M/5 K| 2/2]/- 10{16] 3
405 41TS| M Ul 5/4/10 10{16] 3
405L - bussit 4| E M Uf6/5/10* 6 1(16] 2
Valopilkku 4 4| E M U | 0,1/0,1/ - 10 216 2
500A 5|TS| M/5 Uf 2/1/10 10{16] 3
500B 5|TS| M/5 Uf 2/1/10 10{16] 3
506 5|TS| M Uf 6/5/10 10{16] 3
506L - bussit 5| E M Ul 7/6/10* 7 1[16] 2
Valopilkku 5 5| E M U | 0,1/0,1/ - 12 2116 2
600A 6 |TS| M/5 Uf 2/1/10 10{16] 3
600B 6 |TS| M/5 Uf 2/1/10 10{16] 3
606 6 |TS| M Ul 6/5/10 10{16] 3
606L - bussit 6| E M Uf7/6/10* 7 1(16] 2
Valopilkku 6 6| E M U | 0,1/0,1/ - 12 216 2

Yksi pyyntésilmukka
Pyynt6-kuittaus-ilmaisinjarjestely
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